Dr inz. Piotr Borkowski
Wyksztatcenie:

1997 - 2002 Politechnika Biatostocka, Wydziat Mechaniczny, specjalnos¢ Inzynieria
Ortopedyczna i Protetyczna, tytut magistra z wynikiem bardzo dobrym:;

2002 -2009 Politechnika Warszawska, Wydziat Inzynierii Produkcji, tytut dr. inz.
Stopnie i tytuty naukowe:
e Doktor nauk technicznych, w dyscyplinie: budowa i eksploatacja maszyn,

specjalnosci: inzynieria biomedyczna

1. Doswiadczenia zawodowe
2010 Politechnika Biatostocka, Instytut Inzynierii Biomedycznej —adiunkt
2023 Ekspert w Polska Agencja Rozwoju Przedsiebiorczosci
2022 Ekspertw Instytucie Innowacji i Technologii Politechniki Biatostockiegj
2019 Ekspert Narodowego Centrum Badan i Rozwoju

2014 -2022 Ekspert ds. wyrobéw medycznych Polskiego Centrum Badan i Certyfikacji
S.A.

2012-2014 ChM sp. z 0.0. —Specjalista ds. konstrukcyjnych

2010-2011 staz PPUH MEDGAL Jozef Borowski 15-122 Biatystok ul. Waska 59
2010-2011 staz ALTIX sp. z 0. o.

2009-2010 Aesculap — Chifa sp. z 0.0. — Specjalista ds. implantéw kregostupowych
2008 -2009 ChM sp. z 0.0. — projektant;

2003-2008 Politechnika Warszawska, Wydziat Inzynierii Produkcji, Instytut
Mechaniki i Konstrukgiji ;

2002 Praktyka zawodowa w zakresie zaopatrzenia ortopedycznego (prowadzenie
badan pacjentéw i wykonywanie zaopatrzenia) w firmie ORTHOTECH W Biatymstoku;

2001 Miesieczna praktyka zawodowa w firmie Salony Ortopedyczne w Gdyni;

2000 Miesieczna praktyka zawodowa w firmie ChM sp. z 0.0.;

1. Dorobek naukowy:



Wspoétautor rozdziatéw w monografiach oraz artykutéw naukowych.

Zrealizowane oryginalne osiggniecie projektowe, konstrukcyjne, technologiczne:

1.

Wspodtautor pierwszego w Polsce wszczepionego implantu kosci zuchwy na
miare, wykonanego technologig przyrostowg —projekt zrealizowany przez firme
ChM Sp. z O.0. Operacje wykonat wspétautor dr n.med. Jan Borys z Uniwersytetu
Medycznego w Biatymstoku, z Kliniki Chirurgii Szczekowo-Twarzowej i Plastycznej

Opracowanie urzadzen wspomagajacych do programu rehabilitacji i
zapobiegania schorzeniom zwyrodnieniowym narzadu ruchu poprzez
usprawnianie stawu biodrowego

Opracowanie urzgdzeh wspomagajacych do programu rehabilitaciji i
zapobiegania schorzeniom zwyrodnieniowym narzadu ruchu poprzez
usprawnianie stawu skokowego

Wspoétautor projektu ,Wdzek inwalidzki dla psa po amputacji konczyny” — projekt
wdrozony w fundacji ,,Dalmatynczyk”

Udziat w projektach

Projekt badawczo — rozwojowy MNiSW: Nr R13 025 01: Badania oraz oceny nowej
konstrukcji nowotworowej nieinwazyjnej endoprotezy wydtuzalnej. 2006 — 2007-
gtéwny wykonawca

Projekt badawczy MNiSW: nr N403 014 31/0552: Opracowanie nowej metody
planowania i leczenia operacyjnego nawykowego bocznego zwichniecia rzepki,
kierownik prof. dr hab. Krzysztof Kwiatkowski, Wojskowy Instytut Medyczny, 2006
-2008, - gtéwny wykonawca

Projekt badawczy MNiSW: Badania mechanizmdéw nastawiania trzonu kregu
odcinka piersiowo-ledzwiowego kregostupa cztowieka z wykorzystaniem
ligamentotaksji”, kierownik dr inz. Anna Dgbrowska Tkaczyk, Politechnika
Warszawska, 2009 - 2012- gtéwny wykonawca

Projekt badawczy wtasny W/WM/4/2011: Zastosowanie technik modelowania
geometrycznego oraz technik szybkiego prototypowania w planowaniu operacji
chirurgicznych. Kierownik

Projekt CEBBIS Sektorowe wsparcie dla innowacyjnosci w Europie Srodkowe;j
(2012-2013): Projekt innowacyjnego prototypu krgzka
miedzykregowego kregostupa cztowieka - gtdéwny wykonawca

Projekt Inkubator Innowacyjnosci +: nr 2/IITPB/2018: Program rehabilitacji i
zapobiegania schorzeniom zwyrodnieniowym narzadu ruchu poprzez



usprawnianie stawu biodrowego — opracowanie ¢wiczen oraz urzadzen
wspomagajacych — kierownik

7. Projekt Inkubator Innowacyjnosci 2,0: nr 1/1ITPB/2019: Program rehabilitacji i
zapobiegania schorzeniom zwyrodnieniowym narzadu ruchu poprzez
usprawnianie stawu skokowego — opracowanie ¢wiczen oraz urzadzen
wspomagajacych — kierownik

8. Program operacyjny inteligentny rozwdj 2.3.2 Bony na innowacje dla MSP
AchoBike — Rower dla oséb niskorostych , MAD Adam Zdanowicz, 391tys netto;
2021-2022. - gtdwny wykonawca;

9. ,,Projektiwykonanie prototypu dynamicznej ortezy stawu kolanowego”
realizowanego w ramach projektu pn. Politechniczna Sie¢ VIA CARPATIA im.
Prezydenta RP Lecha Kaczynskiego” (nr umowy MEiIN/2022/DPI1/2577) - 06 - 11.
2024 - Kierownik;

10. ,Projekt i wykonanie prototypu urzadzenia do rehabilitacji uktadu kostno
szkieletowego oraz rehabilitacji neurologicznej” realizowanego w ramach
projektu pn. Politechniczna Sie¢ VIA CARPATIA im. Prezydenta RP Lecha
Kaczynskiego” (nr umowy MEiIN/2022/DPI1/2577) - 06 — 11. 2024 - Kierownik;

11. ,,Projekt i wykonanie prototypu catkowitej zwigzanej endoprotezy stawu
kolanowego o podwyzszonej funkcjonalnosci” realizowanego w ramach projektu
pn. Politechniczna Sie¢ VIA CARPATIA im. Prezydenta RP Lecha Kaczynskiego” (nr
umowy MEiIN/2022/DPI1/2577) - 06 - 11. 2024 — Wykonawca;

Przyznane patenty i wzory uzytkowe
1. Endoproteza kolanowa wydtuzalna P. 392227;
2. Urzadzenie do rehabilitacji — Wzér uzytkowy Rp.21307
3. Wozek inwalidzki dla psa po amputacji konczyny — PAT225991
4. Urzadzenie do ¢wiczen stawu biodrowego. PL234655B1
5. Wielopozycyjny woézek sportowy z napedem recznym —PAT 231868

6. Sktadany wodzek aktywny dla osdb z niepetnosprawnoscia. Wzor uzytkowy
RU.70776

7. Woézek inwalidzki zwtaszcza do gry w rugby. PL233060
8. Wodzek inwalidzki z funkcjg pionizacji. PL233137
9. Pionizator dynamiczny. PL 235158

10. Urzadzenie do rotacyjnych ¢wiczen stawu biodrowego Pat.237770
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12.

13.

14.

15.

16.

17.

. Tablica do ¢wiczen manualnych dla dzieci z zaburzeniami sensorycznymi

Pat.237955

Mechanizm regulacji potozenia kgtowego zwtaszcza do ortoz P.429517
Urzadzenie do rotacyjnych éwiczen stawu skokowego P.433498
Proteza koriczyny dla zwierzat. P.430562

Orteza koniczyny goérnej z funkcja rehabilitacji nadgarstka P.427346

Urzadzenie do rehabilitacji stawu nadgarstkowego oraz promieniowo-tokciowego
Pat.241982

Urzadzenie do edukacji sensorycznej: Ru.072984

Nagrody i wyrdznienia:

(2023) Medal Brazowy Prezydenta Rzeczpospolitej Polskiej za Dtugoletnig Stuzbe
(2023) Zespotowa Nagroda Rektora PB

(2021) Medal Komisji Edukacji Narodowej

(2021) lll miejsce w Konkursie na najlepsza prace studencka zaprezentowany
podczas VIl Konferencji Naukowej im. Prof. D.Tejszerskiej ,,Majéwka Mtodych
Biomechanikdéw 2021” ,,Symulator operacji laparoskopowych” — opiekun projektu

(2019) Zespotowa Nagroda Rektora PB

(2019) Nagroda specjalna Prezesa Urzedu Patentowego RP ,, Wozek inwalidzki z
funkcja pionizacji”- Pawet Czerwinski, Katarzyna Burdziak, Piotr Borkowski

(2018) | miejsce za Najlepsza Prace Magisterska. XV Krajowy Konkurs PEFRON:
Projekt systemu wspomagajgcego naped recznego wozka inwalidzkiego — Autor:
mgr inz. Katarzyna Burdziak. Promotor: dr inz. Piotr Borkowski

(2018) Il miejsce za Najlepsza Prace Magisterska. XV Krajowy Konkurs PEFRON:
Projekt ortezy wspomagajacej konczyny dolne— Autor: mgr inz. Pawet Czerwinski.
Promotor: dr inz. Piotr Borkowski

(2018) Nagroda specjalna Prezesa Urzedu Patentowego RP. Wielopozycyjny
wozek sportowy z napedem recznym, Justyna Poptawska, Piotr Borkowski

(2017) I miejsce za Najlepsza Prace Magisterska. XIV Krajowy Konkurs PEFRON:
Projekt sportowego wdzka inwalidzkiego — Autor: mgr inz. Justyna Poptawska.
Promotor: dr inz. Piotr Borkowski



(2016) Il miejsce w Xlll edycji Ogélnopolskiego Konkursu na najlepsze prace
magisterskie i doktorska, ktérych tematem badawczym jest zjawisko
niepetnosprawnosci w wymiarze: zdrowotnym, zawodowym lub spotecznym
OTWARTE DRZWI ,,Projekt pionizatora dynamicznego dla pacjentéw z porazeniem
mozgowym” — Autor: mgr inz. Pawet Lipowicz. Promotor: dr inz. Piotr Borkowski

I miejsce w Konkursie na najlepszg prace studenckg zaprezentowany podczas
VIII Konferencji Naukowej im. Prof. D.Tejszerskiej ,,Majéwka Mtodych
Biomechanikéw 2011” -— opiekun projektu

Iill miejsce w Konkursie na najlepszg prace studencka zaprezentowany podczas
XI Konferencji Naukowej im. Prof. D.Tejszerskiej ,Majowka Mtodych
Biomechanikdéw 2014” —— opiekun projektu

I miejsce w Konkursie na najlepszg prace studenckg zaprezentowany podczas
VIl Konferencji Naukowej im. Prof. D.Tejszerskiej ,,Majéwka Mtodych
Biomechanikdéw 2015, — opiekun projektu

Zespotowa Nagroda za Osiaggniecia Naukowe Rektora Politechniki Warszawskiej
2009;

Zespotowa Nagroda ,,Ztoty Skalpel” ogdlnopolskiego konkursu czasopisma
medycznego Puls Medycyny 2009;

Zespotowa Nagroda za Osiggniecia Naukowe Rektora Politechniki Warszawskiej
2006;



